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Verbindung zum u-blox Gerat (1)

USB-Treiber, Windows-Geratesteuerung & COM-Port

a = TurmHoch
--®F Acronis Devices
a 75" Anschlisse (COM & LPT)

~" u-blox Virtual COM Port (COM4) 4 1

Nach erfolgreicher Installation der USB-Treiber von
http://u-blox.com/de/drivers-a-middleware/usb-drivers.html

ist in der Windows-Geratesteuerung ein serieller Port
fur den Zugriff auf per USB angeschlossene Gerate von
u-blox aufgelistet.
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Erfolgt die Verbindung zum u-blox Gerat hingegen
uber Bluetooth, ist der jeweilige COM-Port davon
abhangig, wie die entsprechende Bluetooth-Software
auf dem Rechner das hierfur erforderliche Serial Port
Profile (SPP) bereitstellt.

Der dem zugeordnete COM-Port sollte jedoch immer
in der Windows-Geratesteuerung unter , Anschliisse
(COM & LPT)“ zu finden sein.

Die Nummer dieses COM-Ports (in diesem Beispiel: 4)
benotigen Sie immer zur Verbindung mit dem Gerat!
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u-center
Installation und Verbindung zum GNSS-Empfanger

Download: http://u-blox.com/de/evaluation-tools-a-software/u-center/u-center.html

.. ZIP-Archiv herunterladen und entpacken,
File Edit View Player Receiver Tools Window Help das darin enthaltene Installationspaket
C_ | e (z.B. u-centerSetup-7.0.0.0.exe) dann mit
hinreichender Berechtigung, z.B. Uber
Kontextmeni (rechte Maustaste) ,,Als
Administrator ausfiihren®, u-center nach
Longiude Installation starten, Receiver Toolbar
T (Menii View|Toolbars [ Receiver Toolbar,
siehe rote Markierung) muss aktiviert
sein (ist es standardmaRig aber auch), mit
einem Klick auf das Auswahlfeld fiir den
COM-Port (siehe roter Pfeil) werden die
in Windows aktuell verfiigbaren Ports
abgefragt (daher muss ggfs. auch einige
Sekunden gewartet werden), dann ist der
COM-Port von u-blox auswahlbar

Satelites

Select th 1€ Mo port open u-blox& Mo file open
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Verbindung zum u-blox Gerat (2)

Receiver

’7 COM4
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COM-Port & Baudrate je nach Verbindungstyp

Auswahl des COM-Ports, der vom u-blox Treiber (bei USB-
Verbindung) oder vom jeweiligen Bluetooth-Stack (bei einer
Bluetooth-Verbindung Giber SPP) bereitgestellt wird.

Sofern das u-center als Windows-Programm nicht ganz
beendet wird, genligt zum Verbinden und Trennen des
ausgewahlten COM-Ports anschliefSend auch ein Klick auf die
Schaltflache links davon (siehe roter Pfeil).

Eine so zum u-blox Gerat erfolgreich hergestellte Verbindung
ist dann am grinen Blinken dieser Schaltflache erkennbar.
Ebenso zeigt die Statusleiste eine bestehende Verbindung an.
Eine USB-Verbindung zu einem u-blox Gerat kann problemlos
mit einer Baudrate von 115200 hergestellt werden, so dass hier
auch bei einer hohen Update-Rate und vielen lGbertragenen
Nachrichten (z.B. den NMEA-Protokollbestandteilen) kein
Engpass in der Ubertragung zu befiirchten ist.

Bei einer Bluetooth-Verbindung ist die maximal maogliche
Baudrate von der jeweiligen Technik abhangig.
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Messages View (1)

Zentrale Kommandostelle im u-center

File Edit | View | Player Receiver Tools Window Help
21 Entweder im Hauptmeni (View [ Messages View)
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oder direkt mit der F9-Taste ist das Fenster zu
erreichen, mit dem alle wichtigen Einstellungen
bzw. die vom Gerat gesendeten Daten angezeigt
bzw. auch unmittelbar geandert werden kdnnen.
Die Bezeichnung ,,Messages” (Nachrichten) steht
dabei fur die Eigenschaft aller GNSS-Empfanger von
u-blox, samtliche Daten einschlielRlich der vielen
moglichen Steuerbefehle immer in Form solcher
Nachrichten zu senden bzw. zu empfangen.

Diese Nachrichten werden stets seriell Gbertragen,
entweder platzsparend in bindrer Kodierung (im
proprietaren UBX-Format von u-blox) oder in Form
von ASCll-basierten Datensatzen (NMEA 0183 und
mit ,,SPUBX“ beginnende UBX-Nachrichten).
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File Edit View Player
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Messages View (2)

Hierarchie der Nachrichten

Window Help
& AbhaEnDEDE~eE-BE-m

SF v I - \ M =
Messages - NMEA ‘: =
- MIMEL
El- (B NME
- UNKNOWN NME& 0183

L CUSTOM

Each MMEA meszage startz with a'$' character and is terminated with a
<orx<Ify camage-etumn linefeed sequence. The maximun length of the
meszage iz limited to 82 characters including the start and end sequence.

The ztart character iz followed by an address field, which congists of a
talker ID and a message identifier. The talker 1D GP identifies a GPS
receiver. The payload of the meszage consizts of various data fields
separated by commas *,"

The payload iz followed by a ™' character which identifies the start of the
checkzum, The checksum iz a 8 bit excluzive or of all characters between
the '$' and the "' character. [t iz transmitted as bwo characters representing
the hexadecimal value of the checksum.

M ational karine Electronics Association
Standard far interfacing Marine Electronic Devices

Alle Nachrichtenklassen und diverse
Einzelnachrichten sind hier als Baum
im linken Teil des Fensters gelistet
(siehe rote Umrandung).

Dieser Baum zeigt stets die Hierarchie
aller Nachrichten und ermoglicht es,
mit einem Klick (Auswahl mit linker
Maustaste und Kontextmeni mit
rechter Maustaste) auf die jeweilige
Nachricht diese beispielsweise zu
aktivieren oder ihren Inhalt anzeigen
zu konnen.

Diese Baumhierarchie verdeutlicht
zudem die Zusammengehorigkeit
verschiedener Einzelnachrichten zu
entsprechenden Gruppen wie z.B.
UBX-RXM fiir die Rohdaten.
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File Edit View Player Receiver Tools

Messages View (3)

Status und Aktivierung der Nachrichten

Window |

a == & & @ Uber das Kontextmenii einer Nachrichtenklasse wie z.B.
@ v v | = - » NMEA kann diese vollstandig ein- oder ausgeschaltet
[ [@) Messages - NMEA werden. Beispielsweise ist es durchaus sinnvoll, NMEA
T echiaMesgs | komplett abzuschalten, wenn man lediglich die im UBX
UM DmbleChidMesss Loy enthaltenen Satellitenrohdaten benétigt (fir RTK oder
HM Laeraitat Postprocessing z.B. mit der RTKLIB).

Innerhalb der NMEA-Nachrichten sollten moglichst alle

File Edit View Player Receiver
DE = -

Tools Window Help
& Qg EHDEE-e@E-E

W= v T v | *

" Einzelnachrichten, die durch die Kontextmeni-Option

"u\”‘ S ===\ Enable Child Messages” auf den NMEA-Hauptstamm im
e Hierarchiebaum der Nachrichten aktiviert werden, auch
m aktiviert bleiben, sofern sonst nichts dagegen spricht
““ (z.B. eine sehr geringe Datenlbertragungsrate). So ist
f T | 2.B. die VTG-Nachricht fir die vom GNSS-Empfanger
.« .| berechnete Geschwindigkeit erforderlich, siehe auch:

CUSTOM 0003 42 58 2C  BX,
30 34 2C 04,

http://www.kowoma.de/gps/zusatzerklaerungen/NMEA.htm
Die meisten GIS-Programme bendtigen mindestens die
GGA-Nachricht fur ihre Minimalfunktionalitat.

30 36 35 065
38 33 38 838
2E 38 30 .80
0012 2C 33 30,30
30 34 31 041
ooigs 32 2C 31 2,1
001B 31 31 35 115
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Rohdaten (1)
Abfrage und Aktivierung bei EVK-xT, LEA-xT, NEO-6T & NEO-6P

File Edit View Player Receiver Tools Window Help

DHES -~ & aBaEmEO-e@-@m-m- @@ @i Rohdatenfahige Gerate
o v v * - i von u-blox konnen z.B.

Messages - UBX - REM (Receiver Manager) - RAW (Raw Measurement Data)
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I
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.. CFi5 (Config) S a3l SMR | Lock | Carier Phase | PseudoRan.. | Doppler =
G- ESF (Bxternal Sensor Fusion) 23 B 32 2 A794166.41 2022997807 119936

| INF (Information) 13 4 % 3 ASE93772 2158951350 13960.7

: 4 7 70 G9457FETE 21862497.83 124707 |-
- MON (Monit =
(Monitor) 17 4 26 3 92758337 2311190559 B4342

&- NAV (Navigation) 1 4 23 3 4903526 2306228537 74143

&1 RXM (Receiver Manager) 10 4 43 AIN20316 23610501.43 143951
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&- TIM (Timing) 001E 4A 73 41 90 66
- 72-77 (Unknown) 0024 20 02 1B B9 B9
L. 77-77 (Customn) 002D C1 9C 46 03 98
.. UNKNOWN 0036 CC 22 5A 46 0D
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mit der RTKLIB oder auch
diversen kommerziellen
flr RTK oder hochgenaue
Messungen mit dem sog.
Postprocessing mit Hilfe
hochpraziser Daten von
Referenzstationen zum
Einsatz gelangen.

Hierzu mussen die UBX-
Nachrichten RXM-RAW
und RXM-SFRB aktiviert
sein (siehe Markierung).
Dies ist ebenso uber das
Kontextmenid moglich.
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Rohdaten (2)

Raw Measurement Data & Subframe Buffer

File Edit View Player Receiver Toocls Window Help Neben den reinen Rohdaten (Wie Z.B.
DHE &~ @ AbhaEBODEDO-eR-B-WM-EE B

p—p - ; ] den Messwerten flur Tragerphasen,

Messages—UBX—RXM(ReceiverManager)—SFRB(SubframeData) E'@ PseUdora nges und Doppler) Werden

--NMEA . .

5 UBK fuir hochgenaue Auswertungen, die
slees Tanemelelan e - | B mit der RTKLIB (www.rtklib.com)

B ACK (Acknowledge)

E

B CFG (Config)

5 1 13 G113 H- 110388 3 BBOASE Z3EFZID

B - R¥M [Receiver Manager) - SFREB [Subframe D ata) 1z

o Gt ZH I N S A — moglich sind, auch einige Daten aus
- MON (Monitor) 4 . e . .
o N eigaer) s v men s mmes s o | der SFRB-Nachricht benotigt, z.B. die
T Eceverianager 7 4 c4 X~ 111798 3 BBOASE Z2464AF . . . . ope
i S v k- amoes 1 s e Ephemeriden sowie die jeweiligen

iz (Il 3 oty Tu- | iatyan| /1 [anaca ssesas SBAS-Signale (in Europa die EGNOS-
- RAW (Raw Measurement Dat)

5 bt Do ; Korrekturdaten).

jjjj;:z . | Sowohl fur Echtzeitanwendungen als
o | auch fir Rohdatenaufzeichnungen
o o mozednnaa sver | sollte daher diese Nachricht auch

N\ Eioreiot® ffoces om a0 za oz 32 2a 22 27 4 Gagc e immer mit aktiviert werden.

7 Josr IF 29 00 % be 2% 13 oF 20 ieriownD Aktivierte Nachrichten werden (im

e g oomEmmmmmmEs e 1 inaktiven Nachrichten) beim u-center

in normaler Schrift aufgelistet.
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Messages - UBX - CFG (Config)

- MMEA
- UBX
¢ @ ACK (Acknowledge)

(Antenna Settings)

. CFG (Configuration)

. DAT (Daturm)

- EKF (EKF Settings)

- ESFGWT (Gyro+Wheeltick)
- FXM (Fix Now Mode)

- IMF (InfMessages)

- ITFM (Jamming/Interference Monitor)
.. LIC (License)

- M5G (Messages)

.. NAV (Navigation)

. NAWZ2 (Mavigation 2)

- MAVS (Mavigation 5)

- MAVXS (Mavigation Expert 5)
- NMEA (NMEA Protocol)

- PM (Power Management)
- PM2 (Extended Power Management)
.. PRT (Ports)

.. RATE (Rates)

- RINV (Remote Inventary)
.. R5T (Reset)

- RXM (Receiver Manager)
.. SBAS (SBAS Settings)

. T (Tirne Mark)

.. TM2 (Time Mark2)

.. TMODE (Time Mode)

. TMODEZ (Time Mode 2)

- TP (Timepulse)

- TP5 (Timepulse 5)

... LJSB (Universal Serial Bus)
B- BT 2El=

... INF (Information)

- MON (Monitor)

& MAV (Navigatien)

]~ RXM (Receiver Manager)
&~ TIM (Timing)

- 17-17 (Unknown)

OWN
. CUSTOM

@ | X ER

~

UBX-CFG (1)

Nachrichten zur Konfiguration des GNSS-Empfangers

Die Nachrichten dieser UBX-Klasse dienen dazu, Einstellungen der
GNSS-Empfanger von u-blox auszulesen oder neu zu setzen.

Dies betrifft sowohl einige Konfigurationsparameter, die fur die
jeweilige Anwendung des Nutzers von sehr hoher Bedeutung sind
(wie z.B. das Dynamikprofil oder die Wiederholfrequenzen der
Ausgabe von NMEA- und/oder UBX-Nachrichten), als auch sehr
spezielle Einstellungsmoglichkeiten, die fur tGbliche Anwendungen
zumeist keiner Anderung bediirfen.

Die jeweils aktuelle Version des u-center enthalt alle Nachrichten,
die ggfs. auch nur noch fir dltere Gerategenerationen giiltig sein
kdnnen (z.B. NAV und NAV2, die fiir aktuelle u-blox 6 Gerate nun
bedeutungslos sind, da fir deren Funktion NAVS5 zustandig ist).
Auch wenn der Bereich UBX-CFG innerhalb dieses UBX-“Baums”
komplett ausgegraut ist, kann er gleichwohl problemlos genutzt
werden, um die Konfiguration eines momentan mit dem u-center
verbundenen GNSS-Empfangers von u-blox anzuzeigen und ggfs.
auch direkt zu andern, wobei der Grundsatz gilt, dass jedes Gerat
immer nur tatsachlich realisierbare Einstellungen Gbernimmt.
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UBX-CFG (2)

Abruf, Anzeige, Anderung und Ubertragung einzelner Einstellungen

Messages - UBX - CFG (Config) - ITFM {Jamming/Interference Monitor) Wird ein bestimmter KO nfigu rationSbe reiCh
- MIMEA ' . . . .
e UBK U Certa)- T emmmstni=ieenes gy sgewahlt (mit linker Maustaste), ruft das

---'—'C}\-Z-"—'-_'I-'.nc-.‘.-lecchE:
- AID (GPS Aiding)
B CFG (Config)

- ANT (Antenna Settings)

.. CFG {Cenfiguration)

- DAT (Datum)

- EKF (EKF Settings)

- ESFGWT (Gyro+Wheeltick)
- FXN (Fix Now Mode)

- INF (InfMessages)

Broacband treshold [ B u-center zunachst die entsprechenden
e 2% Werte vom angeschlossenen Empfanger ab

Antenna Type e = . . .
r‘ 7 e < (die kann einige Sekunden dauern) und
v enable Jammingd nterference Monitor . . . . r

zeigt diese in den jeweiligen Feldern an.

-{ITFM (Jamming/Interference Monitor)} Da n n ké n n e n d iese We rte d O rt a u Ch

- LIC {License)
- M5G (Messages)

: .. USB (Universal Serial Bus)
-- ESF (External Sensor Fusion)
IMF (Information)

- MON (Menitor)

[ NAV (Navigaticen)

-- RXM (Receiver Manager)

&1 TIM (Timing)

b 7277 (Unknown)

o INENOWN

.. CUSTOl

verandert werden.

g l . Anderungen werden mit der
Al =) schaltfliche ,Send" (in der
[0] The meszage was modified but not sent ta the gps receiver. Statusl eiste) zum Empfénger
ubertragen, ggfs. erfolgt von
u-center eine Aufforderung

= Doyouwan't to zend it now 7

[ Dan't dizplay thiz meszage again.

es Ho | dazu. Anderungen werden
aber noch nicht gespeichert!
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UBX-CFG-NAVS5

Konfiguration der ,Navigation Engine“ (ab u-blox 6)

Messages - UBX - CFG (Config) - MAYS (Mavigation 5)

H- NMEA

- UBX

--.-'—'Cl\ (Acknowledge)

BT AID (GPS Aiding)

& CFG (Config)

- ANT (Antenna Settings)
- CFG (Configuration)

. DAT (Datum)

- EKF (EKF Settings)

. ESFGWT (Gyro+Wheeltick)
- FXM (Fix Mow Mode)

- INF {InfMessages)

- LIC (License)
- MEG (Messages)
- MAY (Mavigation)
- MAVS (Navigation £)
[ MAVS (Mavigation 5) ]

RLAVSE (laseimatimm Farm

- WMEA (MMEA Protocol)

- PM (Power Management)

- PM2 (Extended Power Management)
- PRT (Ports)

.. RATE (Rates)

- RIMW (Remote Inventaory)

- R5T (Reset)

- F{M (Receiver Manager)

- SBAS (SBAS Settings)

- ITFM (Jamming/Tnterference Monitor)

1B - CFG [Caonfig] - MAYS [Mavigation 5]

M avigation kModes

Dynamic Model | ERlEEEEETEN

Fis bMode

4 - Aytomotive
5-Sea

G - Airbome < 1g
7 - Airborne < 2g

Mavigation Imput A2 - Airborme < 4g

2- StatiunarE

kin 5% Elevvation 5 [deq]

M avigation Output Filkers

DR Timeout |0 ]
PDOP Mask | 250
TDOP Mask | 250
P Accuracy Mazk W [r]
T Accuracy Mazk Iw [r]

Static Hold Threshald 0.00 [m/s]

DGPS

DGPS Timeout 0 [z]

Eine der wichtigsten Einstellungen
ist die des Dynamikprofils, wenn
vom GNSS-Empfanger die Ausgabe
als NMEA genutzt wird. Dabei
ist fur statische Punktmessungen
das Profil ,Stationary“ besonders
geeignet, wahrend Messungen bei
relativ geringer Geschwindigkeit
(bis max. 100 km/h) am besten mit
dem Profil , Pedestrian” realisierbar
sind (siehe auch folgende Seite).
Ein weiterer wichtiger Parameter
ist die Minimalhohe der vom GNSS-
Empfanger zu berucksichtigenden
Satelliten GUber dem Horizont (als
,Min SV Elevation”), wobei die 5°
der Voreinstellung nur gezielt
verandert werden sollten.
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2.1 Platform settings ,,DynamiC Platform mOdEI”

u-blox positioning technology supports different dynamic platform models to adjust the navigation engine to
the expected application environment. These platform settings can be changed dynamically without performing
a power cycle or reset. The settings improve the receiver's interpretation of the measurements and thus provide
a more accurate position output. Setting the receiver to an unsuitable platform model for the given application
environment results in a loss of receiver performance and position accuracy.

Dynamic Platform Model

Platform Description

Portable Default setting. Applications with low acceleration, e.g. portable devices. Suitable for most
situations. MAX Altitude [m]: 12000, MAX Velocity [m/s]: 310, MAX Vertical Velocity [m/s]:
50, Sanity check type: Altitude and Velocity, Max Position Deviation: Medium

Stationary Used in timing applications (antenna must be stationary) or other stationary applications.
Velocity restricted to O m/s. Zero dynamics assumed. MAX Altitude [m]: 9000, MAX
Velocity [m/s]: 10, MAX Vertical Velocity [m/s]: 6, Sanity check type: Altitude and Velocity,
Max Position Deviation: Small

Pedestrian Applications with low acceleration and speed, e.g. how a pedestrian would move. Low
acceleration assumed. MAX Altitude [m]: 9000, MAX Velocity [m/s]: 30, MAX Vertical
Velocity [m/s]: 20, Sanity check type: Altitude and Velocity, Max Position Deviation: Small

Automotive Default setting for ADR. Used for applications with equivalent dynamics to those of a
passenger car. Low vertical acceleration assumed. MAX Altitude [m]: 6000 (5000 for
firmware versions 6.00 and below), MAX Velocity [m/s]: 84 (62 for firmware versions 4.00
to 5.00), MAX Vertical Velocity [m/s]: 15, Sanity check type: Altitude and Velocity, Max
Position Deviation: Medium

At sea Recommended for applications at sea, with zero vertical velocity. Zero vertical velocity
assumed. Sea level assumed. MAX Altitude [m]: 500, MAX Velocity [m/s]: 25, MAX Vertical
Velocity [m/s]: 5, Sanity check type: Altitude and Velocity, Max Position Deviation: Medium
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UBX-CFG-NAVX5

Spezielle Einstellungen flir besondere Empfangertypen

Mit dieser Nachricht werden sowohl solche Einstellungen, die von allen Empfangern
bertcksichtigt werden kdnnen (wie z.B. die Mindest- und Hochstanzahl der Satelliten
oder die Mindestsignalstarke), als auch spezielle Parameter einzelner Typen abgefragt
und/oder gedndert werden. Dies ist ggfs. auch nicht nur vom Empfangertyp, sondern
ebenso von der jeweiligen Firmware- bzw. ROM-Version abhangig.

Messages - UBX - CFG (Config) - MAVAS (Mavigation Expert 5)

F- NMEA

- UBX

-- ACK (Acknowledge)
[ AID (GPS Aiding)
Bl CFG (Cenfig)

- AMT (Antenna Settings)

- CFG (Configuration)

. DAT (Datum)

- EKF (EKF Settings)

- ESFGWT (Gyro+Wheeltick)
- FXM (Fix Now Mode)

- INF {InflMessages)

- ITEM (Jamming/Interference Monitor)
- LIC (License]

- M5G (Messages)

- WAV (Mavigation]

- MAVZ (Mavigation 2)

o THRAV L TN VT LU

- {MAVXS (Mavigation Expert 5)|

UB= - CFG [Config) - M5 [Mavigation E=pert 5]

M avigation [nput Filters

Min/hax SV 3 [ 16 4]
Min /MO 10 [dbHz]

[ Initial Fix must be 30

Mizcelaneous

GPS week rallover
[0 = firrware default]

1528

[+ UszePPP

Aazizth ow Autonomols

[ Use AszsistMow Autonomous
Max. acceptable 0 [rm]
[modelled] orbit erar

[uge "0 bo resvert to the firmsare default]

Ein besonders wichtiger Parameter
fur Prazisionsanwendungen ist die
Verwendung des derzeit nur beim
NEO-6P verfligbaren ,Precise Point
Positioning” (PPP), wobei dessen
Aktivierung hier bislang jedoch nur
abgefragt werden kann und nicht
anderbar ist.

Mit ,, AssistNow Autonomous” ist
A-GPS (deutlich schnellerer Fix)
auch ohne externe Hilfe moglich
(nur fur Firmware 7.01 oder h6her).
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UBX-CFG-PRT

Strikte Einschrankungen fir verschiedene Nachrichtentypen

Messages - UBX - CFG (Config) - PRT (Ports) Soll der Empfanger ausschlielilich
- MMES, : . . .
o UBX UBX - CFE (Conig) - PRT (Ports) auf die Ausgabe eines bestimmten
é...-Z-Ck-j.-'-‘-:l‘.l'u:-.*.-IEn:Iu: ] . . . .
1 AID (6PS Avding) Toget  [3-UsE ~] Nachrichtentyps eingestellt sein, ist
E--'iFG_'irf;'ﬁiﬂ; - Potocalin - [0+1-UBx+MER— ~| - dies hier konfigurierbar. Wird z.B.
S all LAntenna >ettings) wotocol ou 7 B+ NMER . . .
- CFG (Configuration) Pretacol out eln GNSS'Empfanger mlt USB'
. DAT (Datum) i .. .
EKF (EKF Settings) EEE% Anschluss nur fiir die Rohdaten
- ESFGWT (Gyro+Wheeltick) . ey e .
e et 12- USERO bendtigt (fiir RTK), kann auch nur
E:']:[1[n.1lr-2r1fnj|;3|?;-[ntE|TE|EnE Monitor) g |"JHE"‘ UBX aIS ”PrOtOCOl OUt” elngEStellt
- U Qcense) S werden. Andere serielle Anschlisse
- M5G (Messages) . . . .
. NAV (Navigation) wie z.B. fur Bluetooth sind zumeist
- MAVZ (Mavigation 2) .
e LAYS -T'Ja-.'icjaticn 5] Uber UART]. Verbu nden.
s e e In dieser Nachricht sollte darauf
PV Pone Menegement t R — geachtet werden, sich nicht selbst
e FIVEE | Ende ower Ivianagement) e
- PRT (Ports) e den Weg fur weitere Anderungen
 RINV (Remote Inventory) Theshod [7 (Uber UBX) zu versperren, daher
- 5T (Reset) . .o .
R e Mg Pin 16 sollte ,,Protocol in“ UBX moglichst
-~ SBAS (SBAS Seftings) immer noch beinhalten.

OptimalSystem.DE : u-blox GNSS Konfiguration mit u-center (Seite 15)



UBX-CFG-MSG

Aktivierung einzelner Nachrichten auf den diversen Schnittstellen

( _ Hier kann die Ausgabe aller fiir die konkrete
Messages - UBX - CFG (Config) - MSG (Messages)

- NMEA " _ Anwendung benoétigten Einzelnachrichten auf
i 1B - CFG [Config] - MSG [Meszages)

T ek etmonteas die verschiedenen Schnittstellen des Moduls
Sne p essage  |FO-OONMEAGRGGA  « .. ..
i Hesase | =l aktiviert bzw. deaktiviert werden.

- BT (Antenna Settin

Die (neben USB) am haufigsten in der Praxis
verwendete Schnittstelle ist dabei UART1, z.B.
far serielle Verbindungen tber Bluetooth bzw.
RS-232. Die meisten GIS-Anwendungen in der
Praxis erwarten von einem angeschlossenen
GPS-Empfanger die Ausgabe der NMEA-
Nachricht GxGGA — daruber hinaus sollten im
NMEA-Nachrichtenbereich zumeist auch noch

- CFG (Configuration)

- DAT (Datum)

- EKF (EKF Settings) |2
- ESFGWT ([Gyro+Whe
- FEM (Fix Now Mode]

- GM5S5 (GMNSS config)

mn

- INF (InflMlessages)
- ITEM (Jamming/Intei

[ e L LTI

CEIIIET '“ GxGSA, GxGSV, GXRMC und GxVTG aktiviert
I. 5133%%‘%0 _ werden. Sofern das verbundene Mod‘ul eine
Egggﬁﬁgggg%ﬁé ElziE.F'i:;:rT.q. s | Ausgabe von Rohdaten erlaubt und diese
D05 NMEA G/ TG o auch genutzt werden sollen, sind noch die
FOOTNMEA GHEST |2 05 30 o ALM UBX-RXM-Nachrichten RAW und SFRB auf der
FIL0A NMES BaDTH |~ wawov-acn 5 yerwendeten Schnittstelle zu aktivieren.
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UBX-CFG-RATE

Update-Rate bzw. Wiederholfrequenz der Messwerte

Messages - UBX - CFG (Config) - RATE (Rates)

F- NMEA
=- UBX
" ACK (Acknowledge)

- AID (GPS Aiding)

- AMT (Antenna Settings)

- CFG (Configuration)

. DAT (Datum)

- EKF (EKF Settings)

- ESFGWT (Gyro+Wheeltick)

- FXM (Fix Now Mode)

- INF (InfMessages)

- ITEM (Jamming/Interference Monitor)
- LIC (License]

- M5G (Messages)

- WMAY (Mavigation)

- WAW2 (Mavigation 2)

- MAVS (Mavigation 5)

- MAYES (Mavigation Expert 5)

- MMEA (MMEA Protocol)

- PM (Power Management)

- P2 (Extended Power Management]

ventory)

= CFG (Cenfig) * M eazurement Period 1000 [ms]

LB - CFG [Config) - RATE [Rates)

1-GPStime |

Time Source

keazurement Frequency 1.00 [Hz]

Mavigation R ate 1 [epc]
Mavigation Frequency 1.00 [Hz]

Die Standardeinstellung von 1 Hz
(1000 ms im Eingabefeld) kann bei
geeigneten Empfangern auch auf
hohere Wiederholfrequenzen
geandert werden. Die meisten
Empfanger von u-blox lassen sich

z.B. bis auf 5 Hz (200 ms eingeben)
erhohen. Bei nicht realisierbaren
Werten wird das Eingabefeld vom
u-center automatisch rot markiert.

Messages - UBX - CFG (Config) - RATE (Rates)

- NMEA
=- UBX
-- ACK (Acknowledge)

- AID (GPS Aiding)

ANT (Antenna Settings)
CFG (Configuration)
[:_T (Datum)

... EKF (EKF Settings)

----- ESFGWT (Gyro+Wheeltick)

UE - CFG [Corfig) - RATE [Fates)

1-GPStme  +|

Time Source

E‘ ':_FG (Config) » Meazurement Period 200 [ms]

b eazurement Frequency 5.00 [Hz]

1 [ope]
5.00 [Hz]

M avigation A ate

M avigation Freguency
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UBX-CFG-SBAS
Optimale Einstellungen fur die EGNOS-Satelliten

Messages - UBX - CFG (Config) - SBAS (SBAS Settings)

- NMEA
- UBX

G- ACK (Acknowledge)
- AID (GPS Aiding)
El- CFG (Config)

AMT (Antenna Settings)

- CFG (Configuration)

- DAT (Daturn)

- EKF (EKF Settings)

- ESFGWT (Gyro+Wheeltick)

FxXM (Fix Mow Mode)

- INF (InfMessages)

- ITFM (Jamming,/Interference Monitor)
- LIC (License)

- MSG (Messages)

- MAY (Mavigation)

- NAV2 (Mavigation 2)

- WAYS (Mavigation 5)

- MAVKS (Mavigation Expert 5)

- WMEA (MMEA Protocol)

- PM (Power Management)

- PM2 (Bxtended Power Managernent)
- PRT (Ports)

RATE (Rates)

- RIMV (Remote Inventory]
. R5T (Reset)

-|SBAS (SBAS Settings)|

LB - CFG [Config) - SBAS [SBAS Settings)

Subsystemn  |Enabled -

[v sl best mode uze (Mg 0)

v Ranging [Use SBAS in May)
v Apply SBAS Caorection data
v Apply intearity infarmation

Mumber of search channels |3 -

PRM Codes € Auto-Scan

{7 WhAS
e EGNDS*
7 MS5AS
" GAGAN
" Other;

120,124, 126,131

Services

Sofern die fiir den Empfanger
vorgesehene Anwendung eine
Berucksichtigung von EGNOS

(http://www.kowoma.de/gps/waas egnos.htm)
nicht aus zwingenden Grinden

ausschlieldt, sollte die Verwendung
dieser Satelliten Ublicherweise
stets so wie in der Abbildung
eingestellt werden.

Mit dieser Nachricht kann jedoch
auch die Verwendung bestimmter
SBAS-Satelliten anhand ihrer
jeweiligen PRN-Nummern einzeln
festgelegt werden. Eine solche
Einstellung sollte jedoch lediglich
bei entsprechendem Fachwissen
gezielt vorgenommen werden.
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UBX-CFG-CFG

Nichtflichtige Ubernahme einer geidnderten Konfiguration

Messages - UBX - CFG (Config) - CFG (Configuration) = Mit dieser Nachricht
Eg’;(m LB - CFG [Config) - CFG [Configuration] konnen alle vorher an

- ACK (Acknowledge)
- AID (GPS Aiding)
& CFG (Config)

den angeschlossenen
Empfanger bereits

" Revert to last saved configuration Iv Devices [»Ram3)

" Revert all but ANT default configuration

= ) " Rewvert to default configuration
[CFG (Configuration)] * Save curment configuration gesendeten neuen
" User defined operation E . N Stel | neen . N d em
- EKF (EKF Settings) Clear Save Load I u g I
- ESFGWT (Gyro+Wheeltick) 0-FRT O-PRT Gerat auch dauerhaft
-~ FXN (Fix Now Mode) Lo Lo .
- INF (Inflessages) A PR ATAY gespe|Chert Werden,
- ITFM (Jamming,/Interference Monitor) 4 - R 4 - A .
- LIC (License) 5 - Unused 5 - Lnused sofern dessen Technik
HSC; " ) E - Unuzed G - Unuzed

- M3l (Messages) 7 - Unused 7 - Urnuzed H ~~l: H -
" NAV (Navioation 5 Ui 5 Ui die Moglichkeit dafur
- NAV2 (Navigation 2) 10-ANT 10-ANT bietet. Ob eine bzw.
- MAVS (Mavigation 5) 11 - Unuzed 11 - Unuszed

AVWE (Pl oot 12-1J d 12-1J d H ¥
----H-—wﬁdﬂjﬂa.-lgatlcn Expert 5] 13-U:3§§d 13-U:3§§d WEIChe TeChr"k dafur‘
- WIMEA (MMEA Protocol) 14 - Unuzed 14 - Unuzed .. . .
- PM (Power Management) 15 - Unuzed 15 - Unuzed ve rfugba r |St, ha ngt
- PM2 (Bxtended Power Management)

vom jeweiligen Typ ab.
Im Zweifelsfall (wenn nicht genau bekannt ist, ob eine solche

nichtfllichtige Speicherung z.B. im , Battery Backed RAM“ oder
mit einem EEPROM erfolgt) konnen auch alle hierfir moglichen Techniken ausgewahlt
werden (siehe Abbildung). AbschlieBend erfolgt mit der Schaltflache ,Send” in der

Statusleiste die endglltige Speicherung der aktuellen Konfiguration im Empfanger.
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File Edla],rer Receiver Tools Window Help

,configuration View“ = UBX-CFG

[ H G Packet Console Fa
Binary Console F7
sI= w [
Text Console F&

—>

Configuration View

Messages View Fa

Ctrl+F9

Alternatives Fenster fur Einstellungen

2! Die Abfrage und Anderung der Konfiguration eines

| mit u-center verbundenen Empfangers kann auch
mit dem Fenster ,Configuration View" durchgefihrt
werden.

][5 el

EKF (EKF Settings)

ESFGWT (Gyro+Wheeltick)
FXM (Fix Now Mode)

INF (InfMessages)

ITFM (Jamming/Interference Monitor)
LIC (License)

M5G (Messages)

MAY (Mavigation)

MAV2 (Mavigation 2)

MAVS (Mavigation 5)

MAVXS (Mavigation Expert 5)
MMEA (NMEA Protocol)

PM (Power Management)
PM2 (Extended Power Management)
PRT (Ports)

RATE (Rates)

RIMV (Remnote Inventory)
RST (Reset)

RXM (Receiver Manager)
SBAS (5BAS Settings)

TM (Time Mark)

TM2 (Time Mark2)

TMODE (Time Mode)
TMODEZ (Time Mode 2)

TP (Timepulse)

TP5 (Timepulse 5)

USE {Universal Serial Bus)

& | X | 5ZSend S

UE - CFG [Config) - CFG [Configuration)

" Revert to last zaved configuration

" Revert all but ANT default configuration

" Revert to default configuration
* Save curent configuration

" User defined operation

Clear Save

0-PRT
1-M5G
2-INF

3- Naw

4- R

5 - Unused
G - Unused
7 - Unuzed
8- Unuzed
3-RINV
10-AMT

11 - Urused
12 - Urused
13 - Unuzed
14 - Unuzed
15 - Unuzed

137 s

Dieses Fenster entspricht in seiner Funktion
vollstandig der Nachrichtenklasse UBX-CFG
und bietet auch keine sonstigen, dartber
hinausgehenden Einstellmaoglichkeiten.
Insbesondere lber die Tastenkombination
Strg+F9 ist so aber ein besonders schneller
Zugriff auf die Konfiguration eines mit dem
u-center verbundenen GNSS-Empfangers
von u-blox maoglich.

11 - Unuzed
12 - Unuzed
13 - Unuzed
14 - Unuzed
15 - Unuzed
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Sonstiges

~

| Das Fenster , Satellite Level” zeigt bei aktiviertem

| UBX die mit Hilfe von Tragerphasenmessungen

& verbesserten Satellitensignale in olivgriiner statt

¥ in der sonst Ublichen hellgriinen Farbe an (betrifft
i nur Empfanger mit PPP, also derzeit den NEO-6P).

I
G20 G17

1 G4 G300 5120 5124 G331 S126 G110 G2

OptimalSystem.DE : u-blox GNSS Konfiguration mit u-center (Seite 21)



Erganzungen

v Die Anleitungen bzw. Erlduterungen in diesem Dokument entsprechen dem Stand
vom 10.07.2012 — neuere Versionen des Dokuments werden bei Verfligbarkeit
unter www.optimalsystem.de veroffentlicht

v' Ausgewahlte Einstellungen fir GNSS-Empfanger von u-blox kénnen auch mit dem
FeldLog-Programm (www.feldlog.optimalsystem.de) geandert werden.

Digital unterschrieben von Hagen Piotraschke
DN: c=DE, ou=1591111111111, cn=Hagen Piotraschke,

[ ]
H a e n P I Ot ra S C h ke givenName=Hagen Felix, sn=Piotraschke,
serialNumber=DTRWE312890816331342, I=IHK Leipzig

Datum: 2012.07.10 21:46:45 +02'00'
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