
Anschlussskizze RoboteQ SDC2160(S) für Phidget Motor 

anschlussskizze roboteq controller-motor-ftdi schnittellenkabel v01 221117 

 

 12 V von Batterie 

rot + / blau Masse 

Motor +/-  
bei SDC2160 

Anschluss Encoder von Motor:  
8   - vio: B                    ws 

14 - rt  : 5V                  rt 

13 - sw : Gnd               sw 

4   - grn: A                    brn 

 

Farben frei gewählt - „rundes“ 
Encoderkabel hat Farben rechts 

Anschluss FTDI Schnittstellenkabel 
USB-RS232-WE-1800-BT 0.0 

5  - bl: Gnd (Leitung sw)  

3  - or: TXD 

2  - ge: RXD 

Diode >10A bei SDC2160 
            >20A bei SDC2160S 

Motor bei SDC2160S mit „Single 
Channel Wiring“ gem. dieser 
Skizze anschließen:  


